QuickStart Lambda3™*

LAMBDA.3+

QuickStart — Anleitung fir Lambda.3+

Verantwortlich: Raphael Rétz, Karin Buetler, Laura Marchal-Crespo

Nur fur klinische Studien
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Ubersicht

1) Roboter

Handmodul

S s

,HHHH

(UL LLLLL
CLLLLLLLELL % |
w“

Steuerung
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2) Handmodul
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Auswechselbares

Griffstiick
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Einrichten

1) Rader Arretieren
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2) Roboter Starten

Statu

Roboter Starten H|er Starten

Roboter Herunterfahren

Griffstiick wechseln

Benutzer einrichten
Training

Cocktailbar

Training Starten

Training Beenden

Einstellungen

Arm Hand Training

Position Arm vertikal Kraft Arm links/rechts

Hoch Medial Lateral Anterior Posterior

Echtzeit Information

Plot Console Output

v Finger F/E v X-Richtung (anterior / posterior)
v Daumen F/E v Y-Richtung (medial / lateral)

¥ Daumen Circ ¢ ZRichtung (superior / inferior)
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3) Griffstlck auswechseln

Lambda 3+ Therapie Manager

Roboter Status Echtzeit Information

Plot Console Output

Roboter Starten

Roboter Herunterfahren

Griffstick wechseln Hier dricken

Benutzer einrichten

Einrichten

Kraft Z-Richtung (N

Training

Cocktailbar

Training Starten

Training Beenden

Einstellungen

Arm Hand Training

Handlange (mm) 165 £ 10 180 £ 10 196 = 10 211 £ 10

Empfohlene
Grosse

Neues Griffstlck
in umgekehrter
Reihenfolge
installieren

Griffstick entferne
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Benutzer Einrichten

1) Hand fixieren

Roboter

Roboter Starten
Roboter Herunterfahren
Einrichten
Griffstick wechseln

Benutzer einrichten

Training

Cocktailbar
Training Starten

Training Beenden

Einstellungen

Arm Hand Training

Lambda 3+ Therapie Manager

Status Echtzeit Information

Plot Console Output
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Betrieb & Notaus

1) Notaus

Notaus
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2) Spiel starten

Roboter Starten

Roboter Herunterfahren
Einrichten

Griffstiick wechseln

Benutzer einricht H |er auswah |en

Hier starten
@ -

Kraft Arm links/rechts

Cocktailbar

Training Starten

Training Beenden

Einstellungen

Arm Hand Training

Po~"_.on Arm vertikal Kraft Arm vorne,. ‘aten

+ +

_-—.wu Anterior Posterior
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o\ Notaus
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Optional: zusatzliche
Einstellungen

(-Richtung (anterior / posterior)
-Richtung (medial / lateral)

*-Richtung (superior / inferior)
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Sicherheitshinweise

1) Exklusionskriterien

Patienten und Benutzer mit Herzschrittmachern, Insulinpumpen oder anderen
medizinisch aktiven implantierbaren oder nicht-implantierbaren Gerdten
dirfen das System NICHT verwenden (wegen mdglicher elekiromagnetischer
Stérungen des Lambda.3+ Systems)

2) Zu Beachtende Stellen am Roboter

Gefahr des |
Einklemmens

ik
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Figure 2 - Potenziell gefdhrliche Zonen am Handmodul
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